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(54) Motorbetriebene Heckenschere 

(57) Die vorliegende Erfindung betrifft eine motor- 
betriebene Heckenschere mit einem Arbeitskopf (1), der 
eih balken- bzw. blattartiges Schneidwerkzeug (2) auf- 
weist, einem Antrieb fur das Schneidwerkzeug, und 
einer Handgriffanordnung (3) zum Halten und Fuhren 
des Arbeitskopfes. Die Heckenschere zeichnet sich 
dadurch aus, dafB die Handgriffanordnung durch einen 
Stiel (4) von dem Arbeitskopf beabstandet und mit die- 



sem verbunden ist, und der Arbeitskopf relativ zu der 
Handgriffanordnung ein- und feststellbar ist. Insbeson- 
dere ist der Arbeitskopf um eine zu dem Stiel senk- 
rechte Achse schwenkbar, wobei vorzugsweise der 
Abstand zwischen dem Arbeitskopf und der Handgriff- 
anordnung einstellbar ist. 
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Beschreibung 

Die vorliegende Erfindung betrifft eine motorbetrie- 
bene Heckenschere mit einem Arbeitskopf, der ein 
insbesondere balken- bzw. blattfdrmiges Schneidwerk- s 
zeug aufweist, einem Antrieb fur das Schneidwerkzeug, 
und einer Handgriffanordnung zum Halten und Fuhren 
des Arbeitskopf es. 

Mit herkdmmiichen Heckenscheren ist die Bearbei- 
tung groBer und hoher Hecken und Str&ucher muhsam 10 
und schwierig. Zum Schneiden der Oberseite der jewei- 
ligen Hecke ist es in der Regel notwendig, auf eine Lei- 
ter oder einen Stuhl zu steigen, um die Heckenschere 
entsprechend fuhren zu kOnnen. Daruber hinaus ist der 
Arbeitsradius herkommlicher Heckenscheren relativ is 
begrenzt, so da B beim Schneiden h&ufig abgesetzt und 
wieder neu angesetzt werden muB. Hierdurch ist zum 
einen die Schneidleistung gering, zum anderen ist es 
schwierig, einen geraden und gleichmSBigen Schnitt zu 
erreichen. 20 

Der vorliegenden Erfindung liegt daher die Aufgabe 
zugrunde, eine Heckenschere der eingangs genannten 
Art zu schaffen, die die Nachteile herkommlicher Hek- 
kenscheren beseitigt. Insbesondere soil die Handha- 
bung der Heckenschere erleichtert und eine 25 
verbesserte Schnittfuhrung erreicht werden, so daB 
eine hohe Schneidleistung und ein gieichmSBiger 
Schnitt auch an unzugdnglichen Bereichen der zu bear- 
beitenden Hecken bzw. Straucher bewirkt werden kon- 
nen. 30 

Diese Aufgabe wird bei einer Heckenschere der 
eingangs genannten Art erfindungsgemSB dadurch 
geldst, daB die Handgriffanordnung durch einen Stiel 
von dem Arbeitskopf beabstandet und mit diesem ver- 
bunden ist, und der Arbeitskopf relativ zu der Handgriff- 35 
anordnung ein- und feststellbar ist. 

Unter Stiel ist dabei nicht nur ein Stab zu verstehen, 
sondern als Stiel kann auch allgemein ein langlicher 
Trager, der mehrere Streben aufweisen kann, vorgese- 
hen sein. Vorzugsweise ist der Stiel allerdings rohrfdr- 40 
mig ausgebildet. 

Durch die Verlegung des Arbeitskopfes und des 
Schneidwerkzeuges weg von der Handgriffanordnung 
erhait die Heckenschere einen wesentlich grOBeren 
Arbeitsradius. Hierdurch k6nnen vom Bediener sicher 45 
am Boden stehend auch weiter entfernte und unzu- 
gangliche, wie beispielsweise hoher liegende Bereiche 
bearbeitet werden. Ferner werden die Hand- bzw. Arm- 
bewegungen des Bedieners zur Fuhrung der Hecken- 
schere durch die stielfdrmige Beabstandung des so 
Arbeitskopfes hebelartig in einen wesentlich grOBeren 
Schnittweg umgesetzt. Zum einen kann hierdurch mit 
nur kleinen Arm- und Handbewegungen eine groBe 
Schnittleistung erreicht werden. Zum anderen kann die 
Handgriffanordnung immer nahe am K6rper gefuhrt ss 
werden, so daB keine groBen und ermudende Auslen- 
kungen und Bewegungen der Arme erforderlich sind. 
Durch die hebelartige Umsetzung wird auch ein sehr 



gleichmSBiger Schnitt bewirkt, da das Schneidwerk- 
zeug mit einer kleinen und gut koondinierbaren Handbe- 
wegung vom Bediener an einer Stelle stehend uber 
einen groBen Bereich gefuhrt werden kann. 

Daruber hinaus kann durch die Einstellbarkert der 
Lage und Position des Arbeitskopfes relativ zu der 
Handgriffanordnung eine Anpassung an den jeweiligen 
Benutzer und die jeweilige zu bearbeitende FlSche vor- 
genommen werden. 

GemSB einer bevorzugten Ausfuhrungsform der 
Erfindung kann der Arbeitskopf relativ zur Handgriffan- 
ordnung um zumindest eine Achse geschwenkt und in 
verschiedenen Stellungen festgestellt werden. Insbe- 
sondere kann der Arbeitskopf relativ zu dem Stiel um 
eine zu dessen LSngsrichtung senkrechte Achse 
geschwenkt werden. Die Ausrichtung des Schneidwerk- 
zeuges ist also fur verschiedene Schnittfuhrungen ein- 
stellbar. ZweckmSBigerweise kann das balkenfOrmige 
Schneidwerkzeug der Schere zum Schneiden der senk- 
rechten Seite einer Hecke in eine zu dem Stiel im 
wesentlichen parallele und diesen veriangernde Rich- 
tung und zum Schneiden geneigter FlSchen und einer 
Oberseite von Hecken in eine zu dem Stiel abgewin- 
kette Richtung eingestellt werden. Vorzugsweise ist das 
Schneidblatt senkrecht zur LSngsrichtung des Stieles 
auf beide Seiten desselben schwenkbar. Hierdurch ist 
das Schneidblatt immer richtig anstellbar, d.h. das 
Schneidblatt, das eine bevorzugte Schneidseite hat, 
kann immer mit der richtigen Seite unter Einstellung des 
gewunschten Winkels relativ zu dem Stiel auf die zu 
schneidende FlSche gesetzt werden. Vorzugsweise 
betragt der Einstellbereich auf beiden Seiten des Stie- 
les zumindest jeweils 30°, insbesondere zumindest 
jeweils 45°. Der gesamte Einstellbereich betragt vor- 
zugsweise zumindest 180°, insbesondere zumindest 
225°. 

In Weiterbildung der Erfindung ist der Arbeitskopf in 
eine Transport- bzw. Lagerstellung schwenkbar, in der 
die gesamte Lange der Heckenschere im wesentlichen 
durch die L&nge des Stieles und der ggf. daruber hin- 
ausragenden Handgriffanordnung bestimmt ist. Das 
Schneidwerkzeug kann hierzu vorzugsweise in eine zu 
dem Stiel im wesentlichen parallele und diesem 
benachbarte Stellung gebracht werden derart, daB das 
Schneidwerkzeug und der Stiel die beiden Schenkel 
eines U bilden. Dies besitzt den Vorteil, daB die Sperrig- 
keit der Heckenschere trotz der stielartigen VerlSnge- 
rung wesentlich reduziert werden kann. 

Vorzugsweise wird beim Schwenken des Schneid- 
werkzeuges in die Transport- bzw. Lagerstellung der 
Antrieb automatisch abgeschaltet. Hierzu kann ein End- 
schalter vorgesehen sein, der beim Schwenken des 
Schneidwerkzeuges aus dem Arbeitsbereich betatigt 
wird und den Stromkreis unterbricht 

Um die Ausrichtung des Schneidwerkzeuges an die 
Schneidrichtung und den Bediener, insbesondere 
rechts- und linkshandige Bediener, anpassen zu k6n- 
nen, kann der Arbeitskopf auch um eine zur LSngsrich- 
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tung des Stieles parallele Achse schwenkbar sein, 
insbesondere kann die Handgriffanordnung urn die 
Langsachse des Stieles relativ zu diesem drehbar und 
feststellbar sein. 

Vorteilhafterweise ist der Abstand des Arbeitskop- s 
fes von der Handgriffanordnung einstellbar. Die wirk- 
same Lange des Stieles kann also eingestellt werden. 
Die Lange des Stieles selbst kann beispielsweise durch 
Einstecken bzw. Zusammenstecken weiterer Stielab- 
schnitte veriangert bzw. durch Herausnehmen einzelner io 
Stielabschnitte verkurzt werden. Vorzugsweise ist die 
Lange des Stieles jedoch teleskopartig, insbesondere 
stufenlos, einstellbar. In Weiterbildung der Erfindung ist 
der Stiel teleskopartig in die Handgriffanordnung ein- 
und ausfahrbar und kann in jeder gewunschten Stellung is 
stufenlos festgeklemmt werden. Die teleskopartige Auf- 
nahme des Stieles in der Handgriffanordnung erlaubt 
auch eine Verdrehung des Stieles um seine L&ngs- 
achse relativ zu der Handgriffanordnung. 

Vorzugsweise ist zum Schwenken des Arbeitskop- 20 
fes zwischen dem Arbeitskopf und dem Stiel eine 
Schwenkvorrichtung vorgesehen, die ein erstes dem 
Stiel zugeordnetes Gelenkteil und ein zweites dem 
Arbeitskopf zugeordnetes Gelenkteil aufweist, die mit- 
einander schwenkbar verbunden sind. Eine Feststell- 25 
vorrichtung, mit der der Arbeitskopf in vorbestimmten 
Winkelstellungen festgestellt werden kann, besitzt vor- 
zugsweise ein Feststellelement, durch das die beiden 
Gelenkteile relativ zueinander feststellbar, insbeson- 
dere formschlussig miteinander verriegelbar sind. Die 30 
beiden Gelenkteile konnten auch kraftschlussig bzw. 
reibschlussig relativ zueinander festgestellt werden, 
jedoch besitzt eine formschlussige Verriegeiung den 
Vorteil, daB mit geringen Bedienkraften eine sichere 
Verriegeiung, die auch hohe KrSfte aufnimmt, erreicht 35 
werden kann. Das Feststellelement kann integral an 
einem oder beiden der Gelenkteile ausgebiidet sein. 
Beispielsweise kCnnen die beiden Gelenkteile unter 
elastischer Vorspannung ineinander greifen. Vorzugs- 
weise jedoch ist das Feststellelement ein separates, 40 
bewegliches Teil, das die beiden Gelenkteile miteinan- 
der verriegelt. 

Gemafi einer bevorzugten Ausfuhrung der Erfin- 
dung sind zumindest ein Paar zu einer Schwenkachse 
des Arbeitskopfes koaxialer, nebeneinander angeord- 45 
neter Verzahnungen, die jeweiis an einem der beiden 
Gelenkteile vorgesehen sind, und ein Rastverzalv 
nungselement vorgesehen, das zwischen einer ersten 
Stellung, in der das Rastelement mit beiden Verzahnun- 
gen in Eingriff ist und diese sperrt, und einer zweiten so 
Stellung beweglich ist, in der das Rastelement mit hGch- 
stens einer der beiden Verzahnungen in Eingriff ist und 
eine Relativbewegung der beiden Verzahnungen 
gestattet. Das Rastelement ist also zwischen einer 
Sperrstellung, in der dieses vorzugsweise vorgespannt 55 
ist und eine Schwenkbewegung des Arbeitskopfes blok- 
kiert, und einer Schwenkstellung, in der der Arbeitskopf 
frei schwenkbar ist, beweglich. 



Um ein sicheres Feststellen des Arbeitskopfes zu 
erreichen, ist vorzugsweise auf gegenuberliegenden 
Seiten des Arbeitskopfes jeweiis ein Feststellungsele- 
ment vorgesehen. Zweckmaftigerweise sind die beiden 
Feststellelemente in einander entgegengesetzten Rich- 
tungen beweglich, um betatigt zu werden. Die Feststell- 
vorrichtung weist also vorzugsweise ein Paar 
gegenuberliegend angeordnete Feststellelemente, ins- 
besondere Rastverzahnungselemente, auf, die jeweiis 
in eine Sperrstellung vorgespannt sind und durch 
Zusammendrucken, das vorzugsweise mit einer Hand 
erfolgen kann, die Schwenkvorrichtung freigeben, so 
daB der Arbeitskopf geschwenkt werden kann. 

In Weiterbildung der Erfindung ist der Antrieb fur 
das Schneidwerkzeug im Bereich des Arbeitskopfes 
angeordnet. Zum Antrieb des Schneidwerkzeuges kann 
ein Elektromotor vorgesehen sein, der zweckmSBiger- 
weise derart angeordnet ist, daB sich eine Langsachse 
einer Motorwelle in einer Richtung senkrecht zur 
Schwenkachse des Arbeitskopfes erstreckt. Die rotato- 
rische Ausgangsbewegung des Motors kann durch ein 
Getriebe, insbesondere durch ein Exzentergetriebe, in 
eine oszillierende translatorische Bewegung des 
Schneidwerkzeuges, insbesondere eines Schneidmes- 
sers, umgewandelt werden. 

Die Anordnung des Antriebes im Bereich des 
Arbeitskopfes besitzt den Vorteil, daB die Ubertragung 
der Antriebsbewegung des Motors auf das Schneid- 
werkzeug konstruktiv einfach ist und das Gesamtge- 
wicht des Antriebes sehr gering ist, da die unmittelbare 
Nahe des Antriebes an dem anzutreibenden Teil keine 
weite Ubertragung der Antriebsbewegung mittels 
zusatzlicher Ubertragungsglieder erfordert. 

Zur Energieversorgung und/oder zur Steuerung 
des im Bereich des Arbeitskopfes angeordneten Antrie- 
bes ist vorzugsweise im Inneren des Stieles ein Kabel 
angeordnet, das den Antrieb mit der Handgriffanord- 
nung verbindet Vorzugsweise ist das Kabel im Inneren 
des Stieles spiralfOrmig gefuhrt. Dies besitzt den Vor- 
teil, daB eine Verstellung der Stieliange durch das Kabel 
von selbst ausgeglichen wird. 

Der Antrieb kann auch vom Arbeitskopf beabstan- 
det angeordnet sein, insbesondere im Bereich der 
Handgriffanordnung, wobei zur Verbindung des Antrie- 
bes mit dem Arbeitskopf eine flexible Welle vorgesehen 
sein kann. Vorzugsweise kann der Antrieb im Bereich 
eines hinteren Griffteiles der Handgriffanordnung ange- 
ordnet, insbesondere in dieses integriert sein. Eine 
Anordnung des Antriebes im Bereich der Handgriffan- 
ordnung reduziert das Gewicht des Arbeitskopfes und 
bewirkt eine gunstige Gewichtsverteilung. 

GemSB einer bevorzugten Ausfuhrungsform der 
Erfindung ist der Antrieb als Netzantrieb ausgebiidet. 
Hierzu kann ein AnschluBkabel aus der Handgriffanord- 
nung nach auBen gefuhrt sein. Durch den Netzantrieb 
kann eine hohe Schneidleistung uber ein beliebige 
Dauer erzielt werden. Daruber hinaus besitzt ein netz- 
betreibbarer Antrieb ein sehr geringes Gewicht. 
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GemaB einer anderen Ausfuhrungsform der Erfin- 
dung ist der Antrieb netzunabhangig betreibbar. Dies 
besitzt den Vorleii. daB die Heckenschere unabhangig 
von einem NetzanschluB betrieben werden kann. Auch 
ein die Handhabung der Heckenschere mitunter stdren- 
des AnschluBkabel ist nicht erfbrderlich. Zum netzunab- 
hangigen Betrieb der Heckenschere ist ein 
Energiespeicher zur Energieversorgung vorgesehen, 
wobei der Energiespeicher, insbesondere ein Akku, im 
Bereich der Handgriffanorndung angeordnet ist. Hier- 
durch ist die Heckenschere bzgl. ihres Schwerpunktes 
ausgetrimmt. Das Gewicht des Energiespeichers wird 
in unmittelbarer Kdrpernahe, d.h. im Bereich der Hand- 
griffanordnung gefuhrt und bewirkt keine ungunstigen 
Hebelverhaltnisse. Der Arbeitskopf ist durch das 
Gewicht des Energiespeichers nicht belastet und kann 
leicht bewegt werden. 

Urn die Handhabung zu erleichtern, besitzt die 
Handgriffanordnung vorteilhafterweise zumindest zwei 
Griffteile, die voneinander beabstandet sind und sich in 
unterschiedlichen Richtungen erstrecken. Vorzugs- 
weise ist zumindest eines der Griffteile ein- und fest- 
stellbar. Hierdurch kann die Handgriffanordnung zum 
einen ergonomisch an den jeweiligen Hand- und Arm- 
apparat des entsprechenden Bedieners angepaBt wer- 
den. Zum anderen kann die Heckenschere bei 
Verstellung der Stieliange Oder der Ausrichtung des 
Arbeitskopfes durch eine entsprechende Einstellung 
der Griffteile ausgetrimmt werden. Beispielsweise kann 
dann, wenn der Stiel verlangert wird, ein vorderers.Griff- 
teil nach vorne, d.h. von einem hinteren Griffteil wegbe- 
wegt werden, um zum einen die Hebelwirkung der 
beiden Griffteile dem langeren Stiel anzupassen und 
zum anderen, insbesondere dann, wenn ein relativ 
schwerer Energiespeicher im Bereich der Handgriffan- 
ordnung vorgesehen ist, die Gewichtskrafte des 
Arbeitskopfes mit der des Energiespeichers in etwa im 
Gleichgewicht zu halten. 

Diese und weitere Merkmale gehen auBer aus den 
Anspruchen auch aus der Beschreibung und den Zeich- 
nungen hervor, wobei die einzelnen Merkmale jeweils 
fur sich allein oder zu mehreren in Form von Unterkom- 
binationen verwirklicht sein und vorteilhafte sowie fiir 
sich schutzfahige Ausfuhrungen darstellen kGnnen, fur 
die hier Schutz beansprucht wird. 

Nachfolgend wird die Erfindung anhand eines Aus- 
fuhrungsbeispieles und zugehdriger Zeichnungen 
naher eriautert. In diesen zeigen: 

Fig. 1 eine Draufsicht einer Heckenschere gemaB 
einer bevorzugten Ausfuhrungsform der 
Erfindung, wobei in der Darstellung von links 
nach rechts eine Handgriffanordnung mit 
mehreren Griffteilen, ein Stiel und ein Arbeit- 
skopf mit einem balkenfOrmigen Schneid- 
werkzeug dargestellt sind, wobei der Stiel 
verkurzt wiedergegeben ist; 



Fig. 2 eine Seitenansicht der Heckenschere aus 
Fig. 1 in einer Teiischnittdarstellung, bei der 
Teile der Handgriffanordnung und des Stie- 
les im Schnitt dargestellt sind; 

5 

Fig. 3 eine Seitenansicht des Arbeitskopfes, die 
den Arbeitskopf in verschiedenen Stellungen 
relativ zu dem Stiel zeigt und 

10 Fig. 4 eine Explosionsdarstellung des Arbeitskop- 
fes, die eine Verstellvorrichtung zur 
Schwenkverstellung des Arbeitskopfes rela- 
tiv zu dem Stiel zeigt. 

is Die motorbetriebene Heckenschere besitzt grund- 
satzlich einen Arbeitskopf 1 mit einem balkenfdrmigen 
Schneidwerkzeug 2 und eine von dem Arbeitskopf 1 
getrennte Handgriffanordnung 3. Die Handgriffanord- 
nung 3 ist uber einen Stiel 4 mit dem Arbeitskopf 1 ver- 

20 bunden (Fig. 1 und 2). 

Alter nativ zu einem balken- bzw. blattartigen 
Schneidwerkzeug kOnnte das Gerat auch nach dem 
Kreissagenprinzip arbeiten. 

Die Handgriffanordnung besitzt ein erstes, hinteres 

25 Griffteil 5 und ein zweites vorderes Griffteil 6. Das hin- 
tere Griffteil 5 besitzt einen sich koaxial zu dem Stiel 4 
erstreckenden Greifabschnitt sowie einen sich daran 
anschlieBenden zur LSngsrichtung des Stieles 4 abge- 
winkelten Greifabschnitt (Fig. 2). Das vordere Griffteil 6 

30 ist im wesentlichen als ringfdrmiger im Querschnitt tra- 
pezformiger Bugel ausgebildet, der einen sich quer 
uber den Stiel 4 erstreckenden oberen Greifabschnitt 
sowie zwei seitliche, nach vorne geneigte Greifab- 
schnitte besitzt, die mit dem oberen Greifabschnitt ver- 

35 bunden sind und diesen mit einem gehauseartigen 
GrundkOrper 7 verbinden, der auch mit dem hinteren 
Griffteil 5 verbunden ist. 

Die Handgriffanordnung 3 ist mehrteiiig ausgebildet 
derart, daB das vordere Griffteil 6 relativ zu dem hinte- 

40 ren Griffteil 5 einstellbar ist. Wie in Fig. 2 gezeigt, kann 
das vordere Griffteil 6 um eine Achse 8, die durch die 
Befestigungspunkte des Griffteiles 6 an dem GrundkGr- 
per 7 bestimmt ist, gemaB dem Pfeil a in Fig. 2 nach 
vorne und hinten geschwenkt werden. Hierdurch kann 

45 zum einen die Handgriffanordnung 3 an den jeweiligen 
Bediener und zum anderen an die entsprechende Ein- 
stellung des Stieles und des Arbeitskopfes angepaBt 
werden, wie spater noch naher eriautert werden wird. 
Um den Antrieb der Heckenschere ein- und auszu- 

so schalten, ist eine Zweihandschaltung vorgesehen. 
Sowohl an dem hinteren Griffteil 5 als auch an dem vor- 
deren Griffteil 6 sind jeweils Schalttasten bzw. -hebel 9 
und 10 (Fig. 1 und 2) vorgesehen, die beim Umgreifen 
der jeweiligen Griffteile in deren Inneres gedruckt wer- 

55 den kOnnen und dort auf entsprechende Mikroschalter 
wirken, die bei gleichzeitiger Betatigung den Antrieb 
einschalten. Die dem vorderen Griffteil 6 zugeordnete 
Schalttaste 10, die mehrteiiig sein kann, ist auf einer 
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Innenseite des ringfflrmigen Griffteiles 6 angeordnet 
und erstreckt sich sowohl an dem oberen Greifabschnitt 
als audi an den beiden seitlichen Greifabschnitten. Die 
dem hinteren Grifftei! 5 zugeordnete Schalttaste 9 
erstreckt sich ebenfalls entlang der gesamten LSnge 
des Griffteiles. 

Die Handgriffanordnung 3 ist vorzugsweise aus 
Kunststoff spritzgegossen. 

Der Stiel 4 ist ein einstuckiges Rohr, das mit einem 
seiner Enden mit dem Arbeitskopf 1 verbunden ist und 
mit seinem anderen Ende in einer Aufnahme 11 der 
Handgriffanordnung 3 verschieblich aufgenommen ist. 
Die Aufnahme 1 1 ist dabei als Schiebefuhrung ausge- 
bildet, die im Querschnitt dem im wesentlichen zylindri- 
schen Prof il des Stieies 4 entspricht. Der Stiel 4 ist also 
teleskopartig in die Handgriffanordnung 3 einschiebbar 
und kann aus dieser ausgefahren werden derart, daB 
die effektive Lange des Stieies 4, d.h. der Abstand der 
Handgriffanordnung 3 von dem Arbeitskopf 1, stufenlos 
einstellbar ist. Daruber hinaus kann der Stiel 4 in der 
Aufnahme 11 um seine Langsachse relativ zu der 
Handgriffanordnung 3 gedreht werden. Der Arbeitskopf 
1 mit dem Schneidwerkzeug 2 ist dementsprechend 
relativ zu der Handgriffanordnung 3 um die Langsachse 
des Stieies 4 schwenkbar. 

Zur Feststellung des Stieies 4 relativ zur Handgriff- 
anordnung 3 ist eine Klemmvorrichtung 12 vorgesehen^ 
die fest mit der Handgriffanordnung 3 verbunden ist und 
den Stiel 4 am Umfang festklemmen kann. Die Klemm- 
vorrichtung 12 besitzt eine Klemmutter 13, die mit 
einem konisch ausgebildeten Klemmring zusammen- 
wirkt, um den Stiel 4 an dessen Umfang zu klemmen 
und relativ zu der Handgriffanordnung 3 zu f ixieren. 

Wie in Fig. 3 gezeigt ist, ist der Arbeitskopf 1 mit 
dem Schneidwerkzeug 2 relativ zu dem Stiel 4 um eine 
zu dessen Langsrichtung senkrechte Schwenkachse 14 
schwenkbar geiagert 

Der Arbeitskopf 1 kann dabei in verschiedenen 
Stellungen festgestellt werden, um die Ausrichtung des 
Schneidwerkzeuges 2 an unterschiedlich zu schnei- 
dende Fiachen anzupassen, wie spater noch naher 
eriautert werden wird. 

Der Schwenkbereich des Arbeitskopfes 1 um die 
Schwenkachse 14 erstreckt sich dabei auf beide Seiten, 
d.h. gemaB Fig. 3 sowohl unterhalb als auch oberhalb 
des Stieies 4 und betr&gt insgesamt in etwa 225°. Aus- 
gehend von einer Transportstellung I, in der das 
Schneidwerkzeug 2 zu dem Stiel 4 zuruckgeklappt ist 
und zu diesem parallel benachbart angeordnet ist (Fig. 
3), kann der Arbeitskopf 1 um die Schwenkachse 14 
nach vorne in verschiedene Schneidstellungen 
geschwenkt werden. Insbesondere zum Schneiden 
senkrechter Heckenfiachen kann der Arbeitskopf in eine 
Grundschneidstellung ii (Fig. 3) gebracht werden, in der 
das Schneidwerkzeug 2 in Richtung des Stieies 4 ange- 
ordnet ist und den Stiel 4 nach vorne fbrtsetzt. Daruber 
hinaus kann der Arbeitskopf 1 bezogen auf die Seite der 
Transportstellung I, uberstreckt werden, d.h. der 



Arbeitskopf 1 kann auch in eine gemaB Fig. 3 nach 
unten geneigte Stellung III geschwenkt werden. Hier- 
durch kann das Schneidwerkzeug 3, das eine bevor- 
zugte Schneidseite besitzt, namlich die in Fig. 3 untere 

5 Seite der Stellung II, immer mit der richtigen Seite auf 
die zu schneidende Fiache der Hecke aufgesetzt wer- 
den. Insbesondere kann hierdurch auch eine im 
wesentlichen horizontale Oberseite einer Hecke 
bequem von unten am Boden stehend geschnitten wer- 

io den. Der Arbeitsbereich des Schneidwerkzeuges 3 
kann also auf beide Seiten des Stieies 4 eingestellt wer- 
den. Der Arbeitsbereich reicht dabei von der in Fig. 3 
gezeigten uberstreckten Stellung III des Arbeitskopfes 1 
bis zu einer nicht gezeigten, zwischen den Stellungen I 

is und II iiegenden Stellung des Arbeitskopfes 1, in der 
dieser in etwa mit dem Stiel 4 einen rechten Winkel ein- 
schiieBt. Der Arbeitsbereich wird dabei durch einen 
nicht naher dargestellten Schalter begrenzt, der den 
Antrieb des Schneidwerkzeuges 3 ausschaltet, sobald 

20 der Arbeitskopf 1 aus dem Arbeitsbereich hinaus zu der 
Transportstellung 1 hin geschwenkt wird, d.h. der 
Schalter unterbricht die Energieversorgung des Antrie- 
bes dann, wenn der Winkel zwischen dem Stiel 4 und 
dem Schneidwerkzeug 3 weniger als 90° betrdgt. Als 

2s Schalter kann ein Endschalter vorgesehen sein, der 
beim Zuruckschwenken des Schneidwerkzeuges 3 
betatigt wird und den Stromkreis unterbricht. 

Um die beschriebene Schwenkbewegung des 
Arbeitskopfes 1 zu ermdglichen, ist zwischen dem Stiel 
30 4 und dem Arbeitskopf 1 eine Schwenkvorrichtung 15 
vorgesehen, die in Fig. 4 gezeigt ist. Die Schwenkvor- 
richtung 15 besitzt grundsatzlich ein erstes Gelenkteil 

16 und ein zweites Gelenkteil 17, die miteinander ver- 
bunden sind und relativ zueinander um eine zu dem 

35 Stiel 4 senkrechte Achse drehbar sind. Das erste 
Gelenkteil 16 ist als Stielhalter ausgebildet und mit dem 
Stiel 4 fest verbunden. Das zweite Gelenkteil 1 7 ist dem 
Schneidwerkzeug 2 zugeordnet. Das zweite Gelenkteil 

17 besitzt einen Schneidwerkzeug halter 18, an dem 
40 das Schneidwerkzeug 2 geiagert ist. Das Schneidwerk- 
zeug 2 besitzt ublicherweise ein Obermesser und ein 
Untermesser, die translatorisch relativ zueinander 
bewegt werden kGnnen, um die gewunschte Scherwir- 
kung zu erzielen. 

45 Zwei Gelenkschalen 20, 21 kOnnen auf gegenuber- 
liegenden Seiten des Schneidwerkzeughalters 18 an 
diesen jeweils in Richtung der Schwenkachse 14 ange- 
setzt werden derart, daB der Schneidwerkzeughalter 1 8 
sandwichartig zwischen den beiden Gelenkschalen 20 

so angeordnet ist. Die beiden Gelenkschalen 20, 21 bilden 
eine Schwenkfuhrung und wirken mit dem ersten 
Gelenkteil 16 zusammen, das relativ zu den beiden 
Gelenkschalen 20 um die Schwenkachse 14 drehbar 
ist. Das erste Gelenkteil 16 besitzt dabei selbst zwei 

55 Gelenkschalen 22, 23, die wiederum auf gegenuberlie- 
genden Seiten des zweiten Gelenkteiles 17, d.h. der 
beiden Gelenkschalen 20, 21, an diese ansetzbar sind 
und diese sandwichartig zwischen sich aufnehmen. 
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Das zweite Gelenkteil 17 ist also nach Art einer 
Schwinge an dem ersten Gelenkteil 16 gelagert, wobei 
die Gelenkschalen 20, 21 des zweiten Gelenkteiles 17 
zwischen den beiden Gelenkschalen 22, 23 des ersten 
Gelenkteiles 16 angeordnet und durch diese drehge- 
fuhrt sind (Fig. 4). 

Urn die beiden Gelenkteile 16, 17 relativ zueinan- 
der in gewunschten Stellungen feststellen zu kOnnen, 
ist eine Feststeilvorrichtung 24 vorgesehen. Die beiden 
Gelenkschalen 22, 23 des ersten Gelenkteiles 16 wei- 
sen dabei zwei Rastverzahnungen 25, 26 auf, die als 
Innenverzahnungen integral an den beiden Gelenk- 
schalen ausgebifdet sind und koaxial zu der Schwenk- 
achse 14 angeordnet sind. Das zweite Gelenkteil 17 
weist an dem Schneidwerkzeughalter 18 ein paar 
Gegenrastverzahnungen 27, 28 auf, die ebenfells als zu 
der Schwenkachse 14 koaxiale Innenverzahnungen 
ausgebildet sind und jeweils benachbart zu den Rast- 
verzahnungen 25 und 26 angeordnet sind. Um die 
beiden Gelenkteile 16 und 17 miteinander sperrzuver- 
riegeln sind ein paar Rastverzahnungselemente 29, 30 
vorgesehen, die beide koaxial zu der Schwenkachse 14 
angeordnet sind. Die beiden Rastverzahnungsele- 
mente 29 und 30 besitzen jeweils eine Sperrverzah- 
nung 31, die am AuBenumfang der Rastverzahnungs- 
elemente 29, 30 vorgesehen sind und im wesentlichen 
komplementar zu den Rastverzahnungen 25, 26 bzw. 
den Gegenverzahnungen 27, 28 ausgebildet sind. Die 
Rastverzahnungselemente 29, 30 sind in ihrer verrie- 
gelnden Steliung sowohl mit den Rastverzahnungen 25, 
26 als auch mit den Gegenverzahnungen 27, 28 in Ein- 
griff. Um die sperrende Verriegelung zu IGsen, sind die 
Rastverzahnungselemente 29, 30 in Richtung der 
Schwenkachse 14 verschieblich derart, daB die Sperr- 
verzahnungen 31 von den Rastverzahnungen 25, 26 
auBer Eingrrff gebracht werden kOnnen. Die Rastver- 
zahnungen 25, 26 und die Gegenverzahnungen 27, 28 
besitzen den gleichen Durchmesser, so daB die Sperr- 
verzahnungen 31, 32 der Rastverzahnungselemente in 
beiden gleiten kdnnen. Die Rastverzahnungselemente 
29, 30 werden durch eine nicht dargestellte Federein- 
richtung nach auBen, d.h. zu den Rastverzahnungen 
25, 26 hin, vorgespannt derart, daB die Rastverzah- 
nungselemente 29, 30 sowohl mit den Rastverzahnun- 
gen 25, 26 als auch mit den Gegenverzahnungen 27, 28 
in Eingriff sind. Die Rastverzahnungselemente 29, 30 
werden dabei jeweils gegen einen Anschlag an den 
Gelenkschalen 22, 23 des ersten Gelenkteiles 16 
gedruckt. Durch Zusammendrucken der beiden Rast- 
verzahnungselemente 29, 30 entgegen der Federvor- 
spannungen gelangen diese von den Rastverzahn- 
ungen 25, 26 auBer Eingriff und werden ganz in die 
Gegenverzahnungen 27, 28 hineingeschoben. In dieser 
zusammengedruckten Steliung ist das zweite Gelenk- 
teil 1 7 zusammen mit den Rastverzahnungselementen 
29, 30 relativ zu dem ersten Gelenkteil 16 schwenkbar. 
Die Verriegelung der Schwenkvorrichtung 15 durch ein 
paar Rastverzahnungselemente besitztden Vorteil, daB 



10 . 

auch relativ hohe SchwenkkrSfte aufgenommen werden 
kOnnen, ohne daB an den Verzahnungen eine zu hohe 
FlSchenpressung auftritt. Die beiden Rastverzahnungs- 
elemente 29, 30 sind vorzugsweise derart angeordnet, 
5 daB sie mit einer Hand in ihre nicht sperrende Steliung 
zusammengedruckt werden kOnnen. 

Wie in Fig. 4 gezeigt ist, ist ein Antrieb 33 fur das 
Schneidwerkzeug 2 in den Schneidwerkzeughalter 18 
integriert Ein Elektromotor 34 ist dabei zwischen den 

10 beiden Gegenverzahnungen 27, 28 innerhalb der bei- 
den Gelenkschalen 20, 21 angeordnet derart, daB sich 
eine Langsachse des Motors, d.h. dessen Rotations- 
achse, senkrecht zu der Schwenkachse 14 erstreckt 
und diese vorzugsweise schneidet. Zwischen dem Elek- 

15 tromotor 34 und dem Schneidwerkzeug 2 ist ein Exzen- 
tergetriebe 35 vorgesehen, um die rotatorische 
Antriebsbewegung des Elektromotors 34 in die transla- 
torische Scherbewegung des Schneidwerkzeuges 2 
umzusetzen. 

20 Wie in Fig. 4 gezeigt ist, bilden die Gelenkschalen 
20, 21 des zweiten Gelenkteiles 17 und die Gelenk- 
schalen 22, 23 des ersten Gelenkteiles 16 ein den 
Schneidwerkzeughalter 18 umgebendes Gehduse. Die 
Vorspannung der Rastverzahnungselemente 29 und 30 

25 gegen einen ringfOrmigen Anschlag an den Gelenk- 
schalen 22 und 23 dichtet dabei das Gehause gegen 
Schmutz und Staub ab. Die ersten und zweiten Gelenkt- 
eile 1 6 und 1 7, der Schneidwerkzeughalter 1 8 sowie die 
Rastverzahnungselemente 29 und 30 sind dabei vor- 

30 zugsweise aus Kunststoff spritzgegossen. 

Wie Fig. 2 zeigt, ist zur Energieversorgung des 
Antriebes 33 ein Kabel vorgesehen, das mit dem 
Antrieb 33 verbunden ist und in die Handgriffanordnung 
3 gefuhrt ist. Das Kabel 36 erstreckt sich dabei im Inne- 

35 ren des Stieles 4. Um die teleskopartige LSngenverstel- 
lung des Stieles 4 von sefbst auszugleichen, ist das 
Kabel 36 im Inneren des Stieles 4 spiralfGrmig gefuhrt. 

Zur Energieversorgung des Antriebes 33 ist dabei 
ein Akku vorgesehen, der vorzugsweise an einem hinte- 

40 ren, d.h. dem Stiel 4 abgewandten Ende der Handgriff- 
anordnung 3, angeordnet ist. Dies besitzt den Vorteil, 
daB der Akku ein Gegengewicht zu dem Arbeitskopf 1 
bildet derart, daB die Heckenschere insgesamt in 
Bezug auf die Griffteile der Handgriffanordnung 3 mog- 

45 lichst gut ausgetrimmt ist. Die Handgriffanordnung 3 
besitzt vorzgsweise eine Akkuaufnahme 37, in der der 
entsprechende Akku leicht auswechselbar aufgenom- 
men ist. Das Kabel 36 ist mit dem Akku verbunden. 
GemSB einer Ausfuhrungsform der Erfindung kann 

so der Antrieb anstelle im Bereich des Arbeitskopfes auch 
im Bereich der Handgriffanordnung 3 angeordnet, ins- 
besondere in das hintere Griffteil 5 integriert sein. Der 
Antrieb, beispielsweise ein Elektromotor, kann durch ein 
Ubertragungsgetriebe, insbesondere eine flexible 

55 Welle, die sich im Inneren des Stieles 4 erstreckt, mit 
dem Schneidwerkzeug 2 verbunden sein, um dieses 
anzutreiben. Der Antrieb kann bei einer derartigen 
Anordnung direkt mit einem Akku verbunden sein. 
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GemaB einer weiteren Ausfuhrung der Erfindung 
kann der Antrieb 33 auch als Netzantrieb ausgebildet 
sein. In diesem Fall ist das Kabel 36 vorzugsweise an 
einem hinteren Ende der Handgriffanordnung 3 aus die- 
ser nach auBen gefuhrt. 

Zur Vereinfachung der Bedienung kOnnen wertere 
Antriebe, insbesondere elektrische Stellmotoren zur 
Langeneinstellung des Stieles und/oder zur Schwenkla- 
geneinstellung des Arbeitskopfes vorgesehen sein. 

Nachfolgend wird die Funktion und Wirkungsweise 
der Heckenschere naher erlautert. 

Ausgehend von der in Fig. 3 gezeigten Transport- 
stellung I wird zunachst das Schneidwerkzeug 2 in die 
gewunschte Arbeitsstellung geschwenkt. Hierzu wer- 
den die beiden Rastverzahnungselemerrte 29 und 30 
zusammengedruckt, so daB das Schneidwerkzeug 2 
relativ zu dem Stiel 4 um die Schwenkachse 14 
geschwenkt werden kann. In der gewunschten Stellung 
werden die Rastverzahnungselemente 29 und 30 los- 
gelassen derart, daB diese durch die Federvorspan- 
nung nach auBen gedruckt werden und ggf. unter 
leichtem Weiterschwenken des Schneidwerkzeuges 2 
in die Rastverzahnungen 25 und 26 einrasten. 

Um bei zusammengedruckten Rastverzahnungs- 
elementen 29 und 30 ein unkontrolliertes Schwenken 
des Schneidwerkzeuges 2 zu verhindern, kOnnen die 
beiden Gelenkteile 16 und 17 gegeneinander gespannt 
sein, um eine die Schwenkbewegung hemmende bzw. 
bremsende Reibung zu erzeugen. Die aneinander 
gefuhrten Gelenkschalen 20, 21 und 22, 23 der beiden 
Gelenkteile 16 und 17 k6nnen an den sich beruhrenden 
Flachen auch eine leicht verzahnte bzw. geriffeite Ober- 
flache besitzen derart, daB das Schneidwerkzeug 2 
unter elastischer Verformung der Gelenkschalen in Wei- 
nen Stufen weitergeschwenkt werden kann. 

Nach Einstellung der gewunschten Winkelsteliung 
des Schneidwerkzeuges 2 wird der Abstand des 
Arbeitskopfes 1 von der Handgriffanordnung 3 dadurch 
eingestellt, daB der Stiel 4 aus der Handgriffanordnung 
3 bei geldster Klemmvorrichtung 12 herausgezogen 
bzw. in diese hineingeschoben wird. Dabei wird gleich- 
zeitig die Handgriffanordnung 3 relativ zu dem Stiel 4 in 
die gewunschte Stellung gedreht. Durch Anziehen der 
Klemmutter 1 3 wird der Stiel 4 dann in der gewunschten 
Stellung fixiert. 

Entsprechend den jeweiligen Bedurfnissen des 
Bedieners kann dann das vordere Griffteil 6 um die 
Achse 8 entsprechend dem Pfeil a geschwenkt werden. 
Hierbei wird vorzugsweise das vordere Griffteil 6 desto 
weiter nach vorne, d.h. zu dem Arbeitskopf 1 hin 
geschwenkt, je grOBer der Abstand zwischen dem 
Arbeitskopf 1 und der Handgriffanordnung 3 eingestellt 
worden ist Dies besitzt den Vorteil, daB zum einen die 
beiden Griffteile 5 und 6 einen grOBeren Hebelarm 
erhalten, um den grCBeren Abstand des Arbeitskopfes 1 
von der Handgriffanordnung 3 aufzunehmen. Zum 
anderen kann insbesondere dann, wenn ein Akku am 
hinteren Ende der Handgriffanordnung 3 vorgesehen 



ist, das Gewicht der Heckenschere insgesamt austariert 
werden. 

Die Anordnung des Arbeitskopfes 1 relativ zu der 
Handgriffanordnung 3 wird entsprechend der zu schnei- 

5 denden Flache eingestellt. Beispielsweise um die Ober- 
seite einer hohen Hecke zu schneiden, wird der Stiel 4 
weitestmGglich aus der Handgriffanordnung 3 heraus- 
gezogen und der Arbeitskopf 1 in die in Fig. 3 gezeigte 
Stellung III geschwenkt, um sicher am Boden stehend 

w mit der bevorzugten Schneidseite des Schneidwerkzeu- 
ges 2 die Oberseite der Hecke Oder des Strauches 
bearbeiten zu kdnnen. 

Zur Bearbeitung senkrechter Flachen wird der 
Arbeitskopf 1 vorzugsweise in die in Fig. 3 gezeigte 

is Stellung II geschwenkt. Entsprechend der zu bearbei- 
tenden Hdhe wird ebenfalls der Stiel 4 ein- oder ausge- 
fahren. Durch die Verriegelungsverzahnung kann der 
Arbeitskopf 1 nahezu stufenlos in jede beliebige 
Schwenkstellung gebracht werden. 

20 Um die Heckenschere in Betrieb zu setzen, werden 
dann die beiden Schalttasten 9 und 10 an den beiden 
Griffteilen 5 und 6 niedergedruckt. 

Patentanspruche 

25 

1 . Motorbetriebene Heckenschere mit einem Arbeits- 
kopf, der ein Schneidwerkzeug aufweist, einem 
Antrieb fur das Schneidwerkzeug, und einer Hand- 
griffanordnung zum Halten und Fuhren des Arbeits- 

30 kopfes, dadurch gekennzeichnet, daB die 
Handgriffanordnung (3) durch einen Stiel (4) von 
dem Arbeitskopf (1) beabstandet und mit diesem 
verbunden ist, und der Arbeitskopf relativ zu der 
Handgriffanordnung ein- und feststellbar ist. 

35 

2. Heckenschere nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Arbeitskopf (1) relativ zu der 
Handgriffanordnung (3) um zumindest eine Achse 
(14) schwenkbar ist, wobei vorzugsweise der 

40 Arbeitskopf relativ zu der Handgriffanordnung um 
eine zur Langsrichtung des Stieles (4) senkrechte 
Achse (14) und/oder um eine zur Langsachse des 
Stieles parallele Achse schwenkbar ist. 

45 3. Heckenschere nach Anspruch 1 oder 2, dadurch 
gekennzeichnet, daB der Arbeitskopf (1) relativ zu 
dem Stiel (4) schwenkbar gelagert ist, wobei vor- 
zugsweise das Schneidwerkzeug (2) in eine zu 
dem Stiel (4) im wesentlichen parallel benachbarte 

50 Stellung bringbar ist. 

4. Heckenschere nach zumindest einem der Anspru- 
che 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, daB der 
Arbeitskopf (1) senkrecht zur Langsrichtung des 
55 Stieles (4) zu zwei gegenuberliegenden Seiten des 
Stieles, vorzugsweise in einem Bereich von zumin- 
dest jeweils 30°, insbesondere in einem Bereich 
von insgesamt zumindest 180°, schwenkbar ist. 
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5. Heckenschere nach zumindest einem der Anspru- 
che 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, daB der 
Arbeitskopf (1) liber einen Arbeitsbereich hinaus in 
eine Transportstellung (I) schwenkbar ist, wobei 
eine Schalteinrichtung, insbesondere ein End- 5 
schalter, zur Abschaltung des Antriebes beim 
Schwenken des Arbeitskopfes in die Transportstel- 
lung vorgesehen ist. 

6. Heckenschere nach zumindest einem der Anspru- 10 
che 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, daB der 
Abstand des Arbeitskopfes (1) von der Handgriffan- 
ordnung (3) einstelibar ist, wobei vorzugsweise ein 
wirksame Lange des Stieles (4), insbesondere tele- 
skopartig, einstelibar ist. 15 

7. Heckenschere nach zumindest einem der AnsprQ- 
che 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet daB die 
Handgriffanordnung (3) relativ zu dem Stiel (4) ein- 
und feststellbar ist, insbesondere um die Langs- 20 
achse des Stieles drehbar und vorzugsweise ent- 
lang der Ldngsachse des Stieles relativ zu diesem 
verschieblich ist. 

8. Heckenschere nach zumindest einem der Anspru- 25 
che 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, daB zwi- 
schen dem Arbeitskopf (1) und dem Stiel (4) eine 
Schwenkvorrichtung (15) zum Schwenken des 
Arbeitskopfes und eine Feststellvorrichtung (24) 
zum Feststellen des Arbeitskopfes in vorbestimm- 30 
ten Winkelstellungen vorgesehen sind, wobei vor- 
zugsweise ein erstes dem Stiel (4) zugeordnetes 
Gelenkteil (16), ein zweites dem Arbeitskopf (1) 
zugeordnetes Gelenkteil (17), das mit dem ersten 
schwenkbar verbunden ist und ein Feststell element 35 
(29, 30) zum Feststellen der beiden Gelenkteile 
relativ zueinander vorgesehen sind, wobei insbe- 
sondere die beiden Gelenkteile durch das Feststell- 
element formschlOssig miteinander verriegelbar 
sind. 40 

9. Heckenschere nach zumindest einem der Anspru- 
che 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, daB auf 
gegenuberliegenden Seiten des Arbeitskopfes (1) 

ein paar Feststellelemente (29, 30) zum Feststellen 45 
des Arbeitskopfes in vorbestimmten Stellungen vor- 
gesehen sind, wobei die beiden Feststellelemente 
in einander entgegengesetzen Richtungen zum 
Feststellen bzw. Losen des Arbeitskopfes beweg- 
lich sind. 50 

10. Heckenschere nach zumindest einem der Anspru- 
che 1 bis 9, dadurch gekennzeichnet, daB zumin- 
dest ein paar zu einer Schwenkachse (14) des 
Arbeitskopfes (1) koaxialer, nebeneinander ange- 55 
ordneter Verzahnungen (25, 26; 27, 28) vorgese- 
hen sind, die jeweils einem Stielhalter (16) bzw. 
einem Schneidwerkzeughalter (18) zugeordnet 



sind, wobei zumindest ein Rastverzahnungsele- 
ment (29, 30) vorgesehen ist, das zwischen einer 
ersten Stellung, in der das Rastverzahnungsele- 
merrt mit beiden Verzahnungen in Eingriff ist, und 
einer zweiten Stellung beweglich ist, in der das 
Rastverzahnungselement mit hOchstens einer der 
beiden Verzahnungen in Eingriff ist. 

11. Heckenschere nach zumindest einem der Anspru- 
che 1 bis 10, dadurch gekennzeichnet, daB der 
Arrtrieb (33) in den Arbeitskopf (1) integriert ist, 
wobei vorzugsweise der Antrieb einen Elektromotor 
(34) aufweist, wobei insbesondere eine LSngs- 
achse des Elektromotors sich senkrecht zur 
Schwenkachse (14) des Arbeitskopfes erstreckt. 

12. Heckenschere nach zumindest einem der Anspru- 
che 1 bis 11, dadurch gekennzeichnet, daB ein 
Kabel (36) zur Energieversorgung und/oder Steue- 
rung des Antriebes (33) im Inneren des Stieles (4) 
angeordnet ist, wobei vorzugsweise das Kabel spi- 
ralfOrmig gefOhrt ist. 

13. Heckenschere nach zumindest einem der Anspru- 
che 1 bis 12, dadurch gekennzeichnet, daB der 
Antrieb von dem Arbeitskopf (1) beabstandet, ins- 
besondere im Bereich der Handgriffanordnung 
angeordnet, vorzugsweise in diese integriert, ist, 
wobei der Antrieb durch eine Ubertragungseinrich- 
tung, insbesondere eine sich im Inneren des Stieles 
(4) erstreckende Welle, mit dem Schneidwerkzeug 
(2) verbunden ist. 

14. Heckenschere nach zumindest einem der Anspru- 
che 1 bis 13, dadurch gekennzeichnet, daB ein 
Energiespeicher zur Energieversorgung des Antrie- 
bes (33) im Bereich der Handgriffanordnung (3) 
angeordnet ist. 

15. Heckenschere nach zumindest einem der Anspru- 
che 1 bis 14, dadurch gekennzeichnet, daB die 
Handgriffanordnung (3) zumindest zwei Griffteile 
(5, 6) aufweist, die voneinander beabstandet sind 
und sich in unterschiedlichen Richtungen erstrek- 
ken, wobei vorzugsweise zumindest eines der 
Griffteile (6) ein- und feststellbar ist. 
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